UWMAMT

Uwant Smart Robot Vacuum&Mop Cleaner

Please read this manual carefully before use and keep it properly.
This product shall be operated only in location at altitude below 2,000 meters.
Please read this manual carefully to ensure proper and safe use of the product. RO H S
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Considerations

Operation Restrictions

« This product shall be used only for cleaning of ground surface in
residential house, but not for outdoors, other surface (e.g. couch) or
commercial orindustrial environment.

» Do not use this product in environment without guardrail, such as
duplex, open balcony, and top of furniture.

« Do not use this product in temperature higher than 40°C or lower
than 0°C or on ground surface with any liquid or viscous matter.

« Before operating this product, handle any wire/cable on ground surface
to avoid it being wound by main machine.

» Remove any fragile article and sundries on ground surface, such as vase
or plastic bag, to avoid it from being impacted and damaged by main
machine.

« Do not allow any person with physical, mental or sensual disorder
(including children) to use or operate this product.

« Do not allow children to play the main machine. Keep children or pet
staying away from the main machine during operation.

« Do not place any object or sit on the main machine which is
stationary or in movement.

« Do not use this product to clean any object which is burning (e.g. burning
cigarette end).

« Do not use this product for cleaning of carpet.

» Do not use this product to suck up any hard or sharp object, such as
scrap, glass, and iron nail.

» Do not handle this product by the protective cover of laser radar as
handle.

Be sure to clean main machine and charging dock only when this
product is power-off or the power supply is disconnected.

« Do not splash any liquid into this product, except the automatic dirt
disposal, which can be cleaned.

« Do not put main machine upside down, and do not place laser radar
on the ground.

« Do not use the vacuum-mop to clean the carpet.

« Use this product by following the instructions or quick start guide.
User shall be responsible for any loss or injury resulting from improper
use.
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Battery and Charging

« Do not use any third-party battery, power adapter and charging dock.
» Do not use any non-rechargeable battery.

« Do not dismantle, repair, refit the battery or charging dock.

» Do not place charging dock close to any heat source, for example,
heating radiator, nor use wet cloth or liquid to clean any part of this
product.

« Do not throw any waste battery randomly. It is recommended to have any
specialist agency dispose it.

« To transport this product, be sure to power it off and use the original
packaging box to provide protection for it.

« If this product is to be idle for a long time, charge the battery to full
level and store it at dry and cool location. Recharge it at least monthly
to avoid damage to battery.

» Use a proper tool to remove the battery. First remove the screw on
the bottom cover, and then remove the cover, unplug the battery
connecting terminal and take the battery out. Before disposing the
robot, you have to take the battery out of it. When removing the
battery, the robot must be powered off.

This product is in compliance with Class-1laser safety standard
under IEC60825-1:2014, and will not generate laser radiation
hazardous to human.



Product Introduction

Network Configuration

* When the robot is power-on,
simultaneously press down and
hold (1) and {7 keys for5seconds
till a voice prompt is given, and then
release them to activate network
configuration.

When the robot is power-on,
simultaneously press down and
hold () and {7 keys for 10 seconds
till a voice prompt is given, and keep
holding the keys for 10 seconds to
finish recovery to factory settings.

PO .
— J Smart recharging

+ Short press the button to start smart
recharging.
The LED indicator keeps flash slowly in yellow
color, indicating recharging/ low battery level.
Flicker in yellow color, indicating recharging.

() Power on/off Global sweeping
* Short press the button to start/cease sweeping.

* Long press the button for 3 seconds to power
on/off.

* The light is constantly on in blue color,

indicating successful connection/normal
operation/standby state.

Flicker in blue color, indicating power-on.
Flash slowly in blue color, indicating firmware
upgrade/recovery to factory setting.

Flash fastin blue color, indicating network
configuration.

Flickerin red color, indicating low battery level.
Flash fastin red color, indicating fault in
operation.

The LED indicator goes out, indicating
power-off/sleep.

IR sensor
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Reset button: for forcible shutdown.
*Short press (for less than 3 seconds) to switch off.



Main machine and sensor
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(1) Laser radar
(2) surface cover
(3) Button

(4) IR sensor

@ Collision sensor
@ Universal caster

@ Charging electrode

Side brush

@ Cliff sensor

Main brush cover
@ Rolling brush
@ Left caster

@ Right caster

Integrated automatic
dirt disposal/water tank

UV Light



2-in-1 Dust Compartment with Water Tank Charging Station

Inlet

Water Tank

Dust Compartment release button
Dust Compartment clamp

Dust Compartment Indicator light

Infrared lens
Mop holder

Recharging Sensor

Filter screen clamp

Filter screen
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Instructions on Installation

1.Install the Charging Station

(1) Place Charging Station on flat floor near wall, and connect the plug
to a approved socket and switch power supply on.

—

Place it near wall

(2) Make sure there is no obstacle within 1.2 m in front and 0.5 m at both
sides of it.
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Operation Instructions

1.Switch on/off

Long press power button (1) for 3 seconds to switch machine on/off.
Power LED indicator flashes slowly for 4 seconds and then lights on
constantly in blue color, and the cleaner in standby. Upon start-up there
is a tone for prompt.

When cleaner stays still, long press the power button (1) for 3 seconds
to switch it off.

The power LED goes out, and a voice prompt is given.

Cleaner will sleep if being idle for more than 20 minutes. In sleep status,
shorting press any button will wake it up.

Tips: During recharging, the robot cannot be switched off or sleep.

2.Sweeping

In power-on status, short press the (') button with voice prompt "start
global cleaning".

During cleaning, short press the (!) button to cease sweeping.

Tips: At low battery level, sweeping function cannot be started.

3.Automatic/manual recharging

Upon end of sweeping, a voice prompt "cleaning finished and recharging
started" is given, and the vacuum-mop starts recharging.

In case of low battery level during sweeping, the vacuum-mop will start
recharging automatically.

4.Refilling tank or cleaning mop half-way

Short press () button to pause the vacuum-mop; remove mopping
module, refill the tank or clean the mop; re-mount the mopping module
and short press the button again to resume sweeping.



5.Network configuration and firmware update

Download App by scanning the QR code on the machine and reset WiFi
by following the tips on APP.

You can query or update the firmware on App. During update make sure
the machine is being charged with battery level not below 60%. For more
details refer to instruction in the App.

After downloading, configure network by following tips on APP. After
connecting the machine to network, you can start sweeping or
scheduled cleaning remotely on App.

6.Fault

In case of fault in the vacuum-mop, audible and visual alarms will be
given with power LED indicator flashing in red. For more details refer to
Trouble Shooting.

The vacuum-mop will sleep automatically when being idle for 10 minutes
in case of fault.

Operation Instructions
(1) Place the vacuum-mop on flat floor indoors.
Remove the limit protector at both sides of bumper.

(2) Press the Dust Compartment release button to remove the 2-in-1
Dust Compartment with Water Tank.

For the initial use, there may be a very little water in the tank, which is
residual test sample and at normal condition, and you can use it at ease.

(3) Soak the mop with water and attach it to magic tape band and
tighten it.
Inject water through the inlet, and tighten the cover.




(4) Mount the 2-in-1 Dust Compartment with Water Tank into the
machine.

(5) Long press button Q for3 seconds to switch the vacuum-mop
on, and then short press button { ) UJ torecharge it. The vacuum-mop
will be ready for operation when recharged fully.

Note:

1.The robot will return to automatic dirt disposal base after operating for
more than 1 Minute, and start clear-up process automatically. During
dust collection a arrow flashes in green color on the screen.

2.The robot cannot be switched on in case of low battery level. In such
case, first recharge it.

3.In case of low batter level during sweeping, the robot will go to
charging dock for recharging automatically, and then return to the
interruption point to resume sweeping.
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How to connect to Wi-Fi

This product works with UWANT Home app *. Control your device,
and interact it and other smart home devices with UWANT Home app,

Search "UWANT Home" in the app Store to download and install it.

Open UWANT Home app, tap "+" on the upper right, and then follow
prompts to add your device.

Resetting Wi-Fi

When your router is replaced or Wi-Fi password is changed, you have to
reset Wi-Fi settings by holding both () and {7 keys for 5 seconds till
the Wi-Fi indicator light flashes in blue color and a voice prompt is given,
indicating that the Wi-Fi settings are reset successfully.



Maintenance

2-in-1 Dust Compartment with Water Tank
(1) Press Dust Compartment release button and pull the tank out to (4) Clean the filter screen and clamp with cleaning brush.
remove it.

(5) Fill the automatic dirt disposal with water, shake it and then empty it.
Repeat this process till it is clean.

(3) Remove the Filter screen.
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Tips:

Clean the mop regularly, since contaminated mop will impair sweeping
performance.

Be sure to remove the mop and clean, and then dry it by twisting. Do not
clean it with it mounted to tank, or otherwise waste water may block
the filter element.

It is recommended to replace main brush every 6-12 months to ensure
proper cleaning performance.

Cleaning main brush

The main brush is consumable and shall be cleaned weekly. It is
recommended to replace main brush every 6-12 months to ensure proper
cleaning performance.

(1) Turn cleaner over, remove main brush cover and the brush by pressing
the clamp on the cover.
Note: Avoid collision when turning it over to avoid damage to laser radar.

Main brush cover

Main brush
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(2) Cut off hairs around the brush with knife, and clean the main brush
with the other end of the knife.

(3) Mount the main brush and main brush cover and lock the clamp.

Clean/replace side brush

(1) Remove screws fixing side brush with screwdriver, and remove the
side brush.




Clean sensor
(2) Mount side rush after cleaning, or replace the side brush. It is recommended to weekly clean each sensor with clean and soft cloth
to ensure proper cleaning performance.

Robot vacuum:

Cliff sensor x 4

IR sensor x 3
Charging electrode x 2
PSD detector x 1

Installation

PSD detector IR sensor

Tips: It is recommended to replace side brush every 3-6 months to
ensure proper cleaning performance.

Cliff sensor
Maintenance of battery
The vacuum-mop contains an built-in high-performance rechargeable
lithium-ion battery. To maintain adequate battery performance, keep it
recharged regularly. Cliff sensor
If the vacuum-mop is left idle for a long period, switch it off and recharge
it once every three months to avoid damage due to over-discharging. IR sensor

IRsensor «—————

Charging
electrode

Charging electrode
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Main machine
Recharging Sensor

Infrared lens x 2 Name Uwant Smart Robot Vacuum&Mop Cleaner
Recharging Sensor x 2

Model number U100-Lite

Dimensions ¢ 350mmx98mm

Indicator light Rated voltage 14.4V =

Rate power 50W
Battery capacity | 5200mAh
Infrared lens -
Wireless -
Connectivity Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2.4GHz

This product is in compliance with Class-1 laser safety standard under
IEC60825-1:2014, and will not generate laser radiation hazardous to
human.

Recharging Sensor




Trouble Shooting

Fault Prompt

Solution

Error #1. Make sure the
laser ranging sensor is not
blocked.

Check for or remove any foreign

matter around laser radar, or relocate

the Vacuum-Mop and restart it.

Error #2. Clean cliff sensor
and relocate the cleaner.

Clean the cliff sensor and try again

(for more details refer to the user
manual).

Error #3. A strong magnetic
field is detected. Relocate
the cleaner and try again.

Relocate the Vacuum-Mop and try

again.

Error #4. Check collision
sensor and remove any
foreign object on it.

Try to press the bumper strip and

remove any foreign matter, and then

restart the Vacuum-Mop.

Error #5. The Vacuum-Mop
is at abnormal temperature.
Stop operating till normal
temperature is recovered.

The Vacuum-Mop is in too high or
low temperature. Stop operating till

normal temperature is recovered.

Error #6.Charging fails.
Please clean charging
contact.

Check the adapter, or check whether

the automatic dirt disposal is at

horizontal position. Switch off the
Vacuum-Mop and the automatic dirt
disposal, clean their metal contacts.
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FAQ

Problem

Solution

Cleaner fails to start up,

Low battery level. Keep the machine close
to charging dock and try again. Too low
(below 0°C) or high (above 50°C) ambient
temperature.

Sweeping function fails.

Low battery level. Keep the machine close
to charging dock and try again.

Charging function fails.

Too many barriers around charging dock.
Place charging dock in an unblocked area.
Main machine is too far from charging
dock. Place main machine near charging
dock and try again.

The machine operates
improperly.

Power it off and than power it on again.

Cleaning operation is
noisy.

Main brush, side brush or left/right caster
is damaged by foreign object. Power off
the machine and remove the foreign object.

Cleaning performance
deteriorates or dust
drops.

The automatic dirt disposal is full of dust.
Please empty the collector.

Filter component is blocked. Please clean it.
Main brush is damaged by any foreign
object. Please clean the main brush.

Wi-Fi connection is
unavailable.

Weak Wi-Fi signals. Make sure the robot is
in proper coverage of Wi-Fi signals.

Wi-Fi connection fails. Reset Wi-Fi
connection and download the latest App
and try again.

Breakpoint resume.

Make sure non-disturbance mode is not
activated, which will disable proceeding at
breakout point.

Proceeding at breakout point is
unavailable when the machine is being
charged.




Problem

Solution

The Vacuum-Mop fails
to return to charging
dock after fixed point
cleaning or displace-
ment.

As the Vacuum-Mop will re-generate a
map after fixed-point cleaning or being
displaced by a long distance, it may fail to
locate charging dock for charging. In such
case, place the machine onto charging
dock manually.

Charging fails.

Make sure there is sufficient spaces
around charging dock, and there is no dust
or blockage on the surface of electrode of
charging dock.

Scheduled cleaning
fails.

Make sure the machine has been
connected to the network, as disconnec-
tion from network will fail sync and
scheduled cleaning task.

The Vacuum-Mop is
always offline.

Make sure the machine is connected to
network successfully, and always within
coverage of Wi-Fi.

The Vacuum-Mop fails
to be paired with cell
phone.

Make sure both charging dock and main
machine are within coverage of Wi-Fi and
good signals, and then reset Wi-Fi
connection for pairing by following the
instructions in the manual.
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Précautions

Restrictions d'opération

« Ce produit doit étre utilisé uniquement pour le nettoyage de la
surface du sol dans une maison résidentielle, mais pas pour I'extérieur,
une autre surface (par exemple un canapé) ou un environnement
commercial ou industriel.

« N'utilisez pas ce produit dans un environnement sans garde-corps,
tel qu'un duplex, un balcon ouvert et un dessus de meuble.

« N'utilisez pas ce produit a une température supérieure a 40 °C ou
inférieure a0 °C ou sur une surface au sol avec un liquide ou une
matiére visqueuse.

« Avant d'opérer ce produit, retirez tout fil/cable sur la surface du sol.
«Retirez tout article fragile et articles divers sur la surface du sol,
comme un vase ou un sac en plastique, pour éviter qu'il ne soit touché
et endommagé par la machine principale.

» Ne permettez a aucune personne souffrant de troubles physiques,
mentaux ou sensuels (y compris les enfants) d'utiliser ou d'utiliser ce
produit.

« Ne laissez pas les enfants jouer sur la machine principale. Tenez les
enfants ou les animaux a I'écart de la machine principale pendant le
fonctionnement.

» Ne placez aucun objet et ne vous asseyez pas sur la machine
principale qui est stationnaire ou en mouvement.

« N'utilisez pas ce produit pour nettoyer un objet qui brile (par
exemple un bout de cigarette en feu).

« N'utilisez pas ce produit pour nettoyer les tapis.

« N'utilisez pas ce produit pour aspirer des objets durs ou pointus, tels
que des débris, du verre et des clous en fer.

« Ne manipulez pas ce produit par le couvercle de protection du radar
laser comme poignée.

Veillez a ne nettoyer la machine principale et le siége de chargement
que lorsque ce produit est hors tension ou que I'alimentation
électrique est déconnectée.

« Ne peut pas éclabousser de liquide dans ce produit, a I'exception de
I'élimination de la saleté, qui peut étre nettoyée.

« Ne mettez pas la machine principale a I'envers et ne placez pas de
radar laser au sol.
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« Ne peut pas utiliser I'aspirateur pour nettoyer le tapis.

« Utilisez ce produit en suivant les instructions ou le guide de
démarrage rapide. L'utilisateur sera responsable de toute perte ou
blessure résultant d'une mauvaise utilisation.

Batterie et chargement

« N'utilisez pas de batterie, d'adaptateur secteur et du siege de charge
tiers.

« N'utilisez pas de batterie non rechargeable.

« Ne pas démonter, réparer, remonter la batterie ou le siége de
chargement.

« Ne placez pas le siege de charge a proximité d'une source de chaleur,
par exemple, un radiateur de chauffage, et n'utilisez pas de chiffon
humide ou de liquide pour nettoyer une partie de ce produit.

» Ne jetez aucune batterie usagée au hasard. Il est recommandé de le
faire éliminer par une agence spécialisée.

« Pour transporter ce produit, assurez-vous de I'éteindre et d'utiliser la
boite d'emballage d'origine pour le protéger.

« Si ce produit doit rester inactif pendant une longue période, chargez
la batterie au maximum et stockez-la dans un endroit sec et frais.
Rechargez-le au moins une fois par mois pour éviter d'endommager la
batterie.

« Utilisez un outil approprié pour retirer la batterie. Retirez d'abord la
vis du couvercle inférieur, puis retirez le couvercle, débranchez la
borne de connexion de la batterie et retirez la batterie. Avant de jeter le
robot, vous devez en retirer la batterie. Lors du retrait de la batterie, le
robot doit étre mis hors tension.

Ce produit est conforme a la norme de sécurité laser de classe 1sous
IEC60825-1 2014 et ne générera pas de rayonnement laser
dangereux sur le corps humain.



Présentation du produit

Configuration du réseau

Lorsque le robot est sous tension,
appuyez simultanément sur les
touches" () "et" {5 "et
maintenez-les enfoncées pendant 5
secondes jusqu'a ce qu'une invite
vocale soit donnée, puis
relachez-les pour activer la
configuration du réseau.

Lorsque le robot est sous tension,
appuyez simultanément sur les
touches" (D" et" {5 "et
maintenez-les enfoncées pendant
10 secondes jusqu'a ce qu'une
invite vocale soit donnée, et
maintenez les touches enfoncées
pendant 10 secondes pour terminer
larestauration des parameétres
d'usine.

PR . .
— UJ Recharge intelligente

- Appuyez brievement sur le bouton pour démarrer
larecharge intelligente.
L'indicateur LED continue de clignoter lentement
en couleur jaune, indiquant la recharge/le niveau
de batterie faible.
Scintillement de couleur jaune, indiquant la
recharge.

() Allumer/éteindre le balayage global

+ Appuyez briévement sur le bouton pour
démarrer/arréter le balayage.

. Appuyez longuement sur le bouton pendant 3
secondes pour allumer/éteindre.

* Le voyant est constamment allumé en bleu,

indiquant une connexion réussie/un fonctionne-
ment normal/un état de veille.

Scintillement de couleur bleue, indiquant la mise
sous tension.

Clignote lentement en bleu, indiquant la mise a
niveau/la restauration du micrologiciel aux
réglages d'usine.

Flash rapide en couleur bleue, indiquant la
configuration du réseau.

Scintillement de couleur rouge, indiquant un
niveau de batterie faible.

Clignote rapidement en couleur rouge, indiquant
un défaut de fonctionnement.

Le voyant LED s'éteint, indiquant la mise hors
tension/la mise en veille.

Capteur IR

Bouton de réinitialisation: pour un
arrét forcé.
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* Appuyez brievement (pendant moins de 3
secondes) pour éteindre.



Machine principale et capteur
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@ Radar laser @ Capteur de falaise
Couvercle de la brosse

@ Couverture de surface @ principale

@ Bouton @ Brosse a rouler

@ Capteur IR @ Roulette gauche

@ Capteur de collision @ Roulette droite
@ Roulette universelle Elimination des

saletés/réservoir d'eau
@ Electrode de charge intégré

Brosse latérale @ UV lumiére



Compartiment a poussiere 2-en-1 avec réservoir d'eau
Entrée
Réservoir d'eau

Bouton de déverrouillage du
compartiment a poussiére

E§‘ érﬁf

— 1
N
=
S8 =

Pince du compartiment a
poussiére

Compartiment a poussiére

Support du torchon

Pince pour filet filtrant

Filet filtrant
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Support de charge

voyant

Lentille infrarouge

capteur de recharge



Instructions d'installation

1.Installer support de charge

(1) Placez support de charge sur un sol plat prés du mur, branchez la
fiche & une prise approuvée et allumez I'alimentation.

Placez-le prés du mur

(2) Assurer qu'il n'y a pas d'obstacle a moins de 1,2 m al'avanteta 0,5 m
des deux cotés.
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Instructions d'opération

1. Allumer/éteindre

Appuyez longuement sur le bouton d'alimentation " (1) * pendant 3
secondes pour allumer/éteindre la machine. Le voyant d'alimentation
clignote lentement pendant 4 secondes, puis s'allume constamment en
bleu et I'aspirateur en veille. Au démarrage, il y a une tonalité pour
l'invite.

Lorsque |'aspirateur reste immobile, appuyez longuement sur le bouton
d'alimentation " () " pendant 3 secondes pour I'éteindre.

Le voyant LED d'alimentation s'éteint et une invite vocale est émise.

Le nettoyeur dormira s'il est inactif pendant plus de 20 minutes. En état
de dormir, appuyez sur n'importe quel bouton pour le réveiller.
Conseils: pendant la recharge, le robot ne peut pas étre mis hors tension
ou dormir.

2. Balayage

En état de mise sous tension, appuyez briévement sur le bouton" () "
avec l'invite vocale "démarrer le nettoyage global".

Pendant le nettoyage, appuyez briévement sur le bouton" (') " pour
arréter le balayage.

Conseils: lorsque le niveau de la batterie est faible, la fonction de
balayage ne peut pas étre démarrée.

3. Recharge automatique/manuelle

Alafin du balayage, une invite vocale "nettoyage terminé et recharge
commencée" est donnée, et I'aspirateur commence a se recharger.
En cas de faible niveau de batterie pendant le balayage, I'aspirateur se
recharge automatiquement.

4. Réservoir de remplissage ou torchon de nettoyage a
mi-chemin

Appuyez brievement sur le bouton " () " pour mettre le balai & vide en
pause; retirer le torchon module, remplir le réservoir ou nettoyer le

torchon; remontez le module de nettoyage et appuyez a nouveau
brievement sur le bouton pour reprendre le balayage.



5. Configuration du réseau et mise a jour du micrologiciel
Téléchargez I'App en scannant le code QR sur la machine et réinitialisez
le WiFi en suivant les conseils de I'APP.

Vous pouvez interroger ou mettre a jour le micrologiciel sur I'APP.
Pendant la mise a jour, assurez-vous que la machine est chargée avec un
niveau de batterie non inférieur a 60%. Pour plus de détails,
reportez-vous aux instructions de I'APP.

Apres le téléchargement, configurez le réseau en suivant les conseils de
I'application. Aprés avoir connecté la machine au réseau, vous pouvez
commencer le balayage ou le nettoyage programmé a distance sur I'APP.

6. En panne

En cas de panne du balai a vide, des alarmes sonores et visuelles seront
émises avec le voyant LED d'alimentation clignotant en rouge. Pour plus
de détails, reportez-vous a Dépannage.

Le balai a vide se met automatiquement en veille lorsqu'il est inactif
pendant 10 minutes en cas de panne.

Instructions d'opération
(1) Placez I'aspirateur-torchon sur un sol plat a l'intérieur.
Retirez le protecteur de limite des deux cotés du pare-chocs.

(2) Appuyez sur le bouton de déverrouillage du compartiment a
poussiére pour retirer le compartiment a poussiére 2-en-1avec réservoir
d'eau.

Pour I'utilisation initiale, il peut y avoir tres peu d'eau dans le réservoir,
qui est un échantillon de test résiduel et dans des conditions normales,
et vous pouvez l'utiliser a l'aise.

(3) Trempez le torchon avec de I'eau et attachez-la a la bande de ruban
magique et serrez-la.
Injectez de I'eau par I'entrée et serrez le couvercle.




(4) Montez le compartiment a poussiére 2-en-1 avec réservoir d'eau
dans la machine.

(5) Appuyez longuement sur le bouton " (1) " pendant 3 secondes pour
mettre le balai a vide en marche, puis appuyez briévement sur le bouton
" {3 " pour le recharger. Le balai 4 vide sera prét a fonctionner lorsqut'il

est complétement rechargé.

Remarque:

1. Le robot retournera a la base d'élimination de la saleté aprés avoir
fonctionné pendant plus d'une 1 minute et démarrera automatiquement
le processus de nettoyage. Pendant le dépoussiérage, une fleche
clignote en vert sur I'écran.

2. Le robot ne peut pas étre allumé en cas de faible niveau de batterie.
Dans ce cas, rechargez-le d'abord.

3. En cas de faible niveau de pate pendant le balayage, le robotiraala
station de charge pour se recharger automatiquement, puis reviendra
au point d'interruption pour reprendre le balayage.
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Comment connecter au Wi-Fi

Ce produit fonctionne avec UWANT Home app*. Contrélez votre
appareil et interagissez-le avec d'autres appareils domestiques
intelligents avec UWANT Home app.

Recherchez " UWANT Home" dans I'app Store pour le télécharger et
l'installer.

Ouvrez UWANT Home app, appuyez sur "+" en haut a droite, puis suivez
les invites pour ajouter votre appareil.

Réinitialiser Wi-Fi

Lorsque votre routeur est remplacé ou que le mot de passe Wi-Fi est
modifié, vous devez réinitialiser les paramétres Wi-Fi en maintenant les
touches " (1) "et " {5 " pendant 5 secondes jusqu'a ce que le voyant
Wi-Fi clignote en bleu et qu'une invite vocale soit donnée, indiquant que
les paramétres Wi-Fi sont réinitialisés avec succes.



Compartiment a poussiere 2-en-1 avec réservoir d'eau
(1) Appuyez sur le bouton de déverrouillage du compartiment a
poussiére et retirez le réservoir pour le retirer.

(2) Relachez la pince du compartiment a poussiére pour retirer la pince
du filtre.

Pince pour tamis
filtrant

(3) Retirez I'écran du filtre. Ecran de filtrage
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(4) Nettoyez le tamis du filtre et la pince avec une brosse de nettoyage.

(5) Remplissez la poubelle avec de I'eau, secouez-la puis videz-la.
Répétez ce processus jusqu'a ce qu'il soit propre.

(6) Retournez le réservoir et retirez le torchon pour le nettoyer ou
remplacez-le.




Conseils:

Nettoyez le torchon réguliérement, car une torchon contaminée nuira
aux performances de balayage.

Assurez-vous de retirer le torchon et de la nettoyer, puis de la sécher en
la tournant. Ne le nettoyez pas lorsqu'il est monté sur le réservoir, sinon
les eaux usées pourraient bloquer I'élément filtrant.

Il est recommandé de remplacer la brosse principale tous les 6 a 12 mois
pour garantir des performances de nettoyage appropriées.

Nettoyage de la brosse principale

La brosse principale est consommable et doit étre nettoyée chaque
semaine. Il est recommandé de remplacer la brosse principale tous les 6
a12 mois pour garantir des performances de nettoyage appropriées.

(1) Retournez le nettoyeur, retirez le couvercle de la brosse principale et
la brosse en appuyant sur la pince du couvercle.

Remarque: évitez les collisions lorsque vous le retournez pour éviter
d'endommager le radar laser.

Couvercle de la
brosse principale

Brosse principale
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(2) Coupez les poils autour de la brosse avec un couteau et nettoyez la
brosse principale avec I'autre extrémité du couteau.

(3) Montez la brosse principale et le couvercle de la brosse principale et
verrouillez le collier.

Nettoyer/remplacer la brosse latérale

(1) Retirez les vis de fixation de la brosse latérale avec un tournevis et
retirez la brosse latérale.

Retirer




(2) Montez la brosse latérale aprés le nettoyage ou remplacez la brosse
latérale.

Installer

Conseils: il est recommandé de remplacer la brosse latérale tous les 3 a
6 mois pour garantir des performances de nettoyage appropriées.

Entretien de la batterie

Le balai a vide contient une batterie lithium-ion rechargeable haute
performance intégrée. Pour maintenir des performances de batterie
adéquates, rechargez-la régulierement.

Si le balai a vide reste inactif pendant une longue période, éteignez-le et
rechargez-le une fois tous les trois mois pour éviter tout dommage di a
une décharge excessive.
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Nettoyer le capteur

Il est recommandé de nettoyer chaque semaine chaque capteur avec un
chiffon propre et doux pour garantir des performances de nettoyage
appropriées.

Aspirateur robot:

Capteur de falaise x 4

Capteur IR x 3

Electrode de charge x 2

Détecteur PSD x 1

Détecteur PSD Capteur IR

Capteur de falaise

Capteur de falaise

Capteur IR

Capteur IR

Electrode de
charge

Electrode de charge




Spécifications

support de charge: . -
Lentille infrarouge x 2 Machine principale

capteur de recharge x 2

Nom Uwant Smart Robot Vacuum&Mop Cleaner
Modele de produit|U100-Lite

voyant A .
Dimensions ¢ 350mmx*98mm
Tension nominale [14,4V =
Puissance

Lentille infrarouge nominale sow
Capacité de la
batterie 5200 mAh
Connexion sans fil | Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz

capteur de recharge Ce produit est conforme a la norme de sécurité laser de classe 1sous

IEC60825-1:2014 et ne générera pas de rayonnement laser dangereux
sur le corps humain.
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Invite de panne

Solution

Anormal 1. Assurer que le
capteur de radar laser n'est
pas bloqué.

Recherchez ou retirez tout corps
étranger autour du radar laser, ou
déplacez le Vacuum-Mop et
redémarrez-le.

Anormal 2. Nettoyer le
capteur de falaise et
déplacer I'aspirateur.

Nettoyez le capteur de falaise et
réessayez (pour plus de détails,
reportez-vous au manuel
d'utilisation).

Anormal 3. Un champ
magnétique puissant est
détecté. Déplacez le
nettoyeur et réessayez.

Déplacez le Vacuum-Mop et
réessayez.

Anormal 4. Vérifiez le
capteur de collision et
retirez tout objet
étranger dessus.

Essayez d'appuyer sur la bande de
protection et de retirer tout corps
étranger, puis redémarrez le
Vacuum-Mop.

Anormal 5. Le Vacuum-Mop
est a une température
anormale. Arrétez de
fonctionner jusqu'a ce que
latempérature normale soit
rétablie.

Le Vacuum-Mop est a une tempéra-
ture trop élevée ou trop basse.
Arrétez de fonctionner jusqu'a ce que
la température normale soit rétablie.

Anormal 6: le chargement
échoue. Veuillez nettoyer le
contact de charge.

Vérifiez I'adaptateur ou vérifiez si
I'élimination des saletés est en
position horizontale. Eteignez le
Vacuum-Mop et I'élimination des
saletés, nettoyez leurs contacts
métalliques.
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FAQ

Probleme

Solution

Le nettoyeur ne démarre
pas.

Niveau de batterie faible. Gardez la
machine prés du siége de chargement et
réessayez. Température ambiante trop
basse (inférieure a0 C) ou élevée
(supérieure a 50 C)

La fonction de balayage
échoue.

Niveau de batterie faible. Gardez la
machine prés du siége de chargement et
réessayez.

La fonction de charge
échoue.

Trop de barriéres autour de I'élimination
automatique de la saleté. Placez
I'élimination automatique de la saleté
dans une zone non bloquée.

La machine principale est trop éloignée
de I'élimination automatique des saletés.
Placez la machine principale pres de
I'élimination automatique des saletés et
réessayez.

La machine ne fonctionne
pas correctement.

Eteignez-le et rallumez-le.

L'opération de
nettoyage est bruyante.

La brosse principale, la brosse latérale
ou la roulette gauche/droite sont
endommagées par le corps étranger.
Mettez la machine hors tension et
retirez le corps étranger.

Les performances de
nettoyage se détériorent
ou la poussiere tombe.

L'élimination de la saleté est pleine de
poussiére. Veuillez vider le collecteur.

Le composant du filtre est bloqué.
Veuillez le nettoyer.

La brosse principale est endommagée
par tout objet étranger. Veuillez nettoyer
la brosse principale.




Probléme

Solution

La connexion Wi-Fi
n'est pas disponible.

Signaux Wi-Fi faibles. Assurez que le
robot est correctement couvert par les
signaux Wi-Fi.

La connexion Wi-Fi échoue. Réinitialisez
la connexion Wi-Fi, téléchargez la
derniére App et réessayez.

Nettoyage intermittent.

Assurez que le mode sans perturbation
n'est pas activé, ce qui désactivera la
poursuite au point de rupture.

La procédure au point de rupture n'est
pas disponible lorsque la machine est en
cours de charge.

Le Vacuum-Mop ne
revient pas a I'élimination
automatique des saletés
aprés un nettoyage ou un
déplacement en point
fixe.

Comme le Vacuum-Mop régénérera une
carte aprés un nettoyage en point fixe ou
apres avoir été déplacé sur une longue
distance, il peut ne pas localiser
I'élimination automatique des saletés
pour le chargement. Dans ce cas, placez
manuellement la machine sur I'élimina-
tion automatique des saletés.

La charge échoue.

Assurez qu'il y a suffisamment d'espace
autour de I'élimination automatique des
saletés et qu'il n'y a pas de poussiére ou de
blocage sur la surface de I'électrode de
I'élimination automatique des saletés.

Le nettoyage
programmé échoue.

Assurez que la machine a été connectée
au réseau, car la déconnexion du réseau
échouera la synchronisation et la tache

de nettoyage planifiée.

Le Vacuum-Mop est
toujours hors ligne.

Assurez que la machine est correctement
connectée au réseau et toujours dans la
couverture Wi-Fi.
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Probleme

Solution

Le Vacuum-Mop ne
parvient pas a étre
couplé avec le

téléphone portable.

Assurez que I'élimination automatique des
saletés et la machine principale sont a
portée du Wi-Fi et de bons signaux, puis
réinitialisez la connexion Wi-Fi pour le
couplage en suivant les instructions du
manuel.
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Uberlegungen

Einschrankungen der Operation

« Dieses Produkt darf nur zur Reinigung der Bodenoberflache in
Wohnhausern verwendet werden, nicht jedoch im Freien, auf anderen
Oberflachen (z.B. Couch) oder in gewerblichen oder industriellen
Umgebungen.

« Verwenden Sie dieses Produkt nicht in einer Umgebung ohne
Geldnder, wie z.B. Duplex, offener Balkon und Oberseite von Mébeln.

« Verwenden Sie dieses Produkt nicht bei Temperaturen héher als 40°C
oder niedriger als 0°C oder auf Bodenoberflachen mit fliissigen oder
viskosen Stoffen.

« Bevor Sie dieses Produkt in Betrieb nehmen, entfernen Sie alle
Dréahte/Kabel auf der Bodenoberfldche.

« Entfernen Sie alle zerbrechlichen Gegenstadnde und Kleinigkeiten auf
der Bodenoberflache, wie z.B. Vasen oder Plastiktiiten, um zu
vermeiden, dass sie von der Hauptmaschine gesto3en und beschadigt
werden.

« Erlauben Sie Personen mit kérperlichen, geistigen oder sinnlichen
Storungen (einschlieBlich Kindern) nicht, dieses Produkt zu benutzen
oder zu bedienen.

« Erlauben Sie Kindern nicht, mit dem Hauptgerét zu spielen. Halten Sie
Kinder oder Haustiere wahrend des Betriebs vom Hauptgerat fern.

« Stellen Sie keine Gegenstande auf das Hauptgerét, das stationar
oder in Bewegung ist, und setzen Sie sich nicht darauf.

« Verwenden Sie dieses Produkt nicht zum Reinigen von brennenden
Gegenstanden (z.B. brennende Zigarettenkippen).

« Verwenden Sie dieses Produkt nicht zur Teppichreinigung.

« Verwenden Sie dieses Produkt nicht, um harte oder scharfe
Gegenstdnde wie Schrott, Glas und Eisennagel aufzusaugen.

« Fassen Sie dieses Produkt nicht an der Schutzabdeckung des
Laserradars als Griff an.

Reinigen Sie Hauptmaschine und Ladedock nur, wenn dieses Produkt
ausgeschaltet oder die Stromversorgung unterbrochen ist.

« Spritzen Sie keine Fliissigkeit in dieses Produkt rein, mit Ausnahme
der Schmutzbeseitigung, die gereinigt werden kann.

« Stellen Sie die Hauptmaschine nicht auf den Kopf und stellen Sie das
Laserradar nicht auf den Boden.
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« Verwenden Sie den Vakuum-Mop nicht zum Reinigen des Teppichs.
» Verwenden Sie dieses Produkt gemaf den Anweisungen oder der
Schnellstartanleitung. Der Benutzer trégt die Verantwortung fiir
Verluste oder Verletzungen, die durch unsachgeméBen Gebrauch
entstehen.

Batterie und Aufladen

« Verwenden Sie keine Akkus, Netzteile und Ladedocks von Drittanbi-
etern.

« Verwenden Sie keine nicht wiederaufladbaren Batterien.

« Demontieren, reparieren und montieren Sie den Akku oder die
Ladestation nicht.

« Platzieren Sie die Ladestation nicht in der Ndhe einer Warmequelle, z.
B. eines Heizkdrpers, und verwenden Sie keine feuchten Tiicher oder
Flussigkeiten, um Teile dieses Produkts zu reinigen.

« Werfen Sie Altbatterien nicht wahllos weg. Es wird empfohlen, sie von
einer Fachagentur entsorgen zu lassen.

« Um dieses Produkt zu transportieren, schalten Sie es unbedingt aus
und verwenden Sie die Originalverpackung, um es zu schiitzen.
«Wenn dieses Produkt liber einen langeren Zeitraum nicht benutzt
wird, laden Sie den Akku vollsténdig auf und lagern Sie ihn an einem
trockenen und kiihlen Ort. Laden Sie ihn mindestens monatlich auf,
um Schaden am Akku zu vermeiden.

« Verwenden Sie zum Entfernen der Batterie ein geeignetes Werkzeug.
Entfernen Sie zuerst die Schrauben an der unteren Abdeckung,
nehmen Sie dann die Abdeckung ab und ziehen Sie die Batteriean-
schlussklemmen ab, um die Batterie zu entfernen. Vor der
Handhabung des Roboters muss die Batterie entfernt werden. Beim
Entfernen der Batterie muss der Roboter ausgeschaltet sein.

Dieses Produkt entspricht der Laserschutznorm der Klasse 1gemaf
IEC60825-1:2014 und erzeugt keine fiir die Menschen gefahrliche
Laserstrahlung.



Produkt-Einfiihrung

Netzwerk-Konfiguration

* Wenn der Roboter eingeschaltet ist,
halten Siedie" () "und" (5"
Tasten gedriickt fiir 5 Sekunden
lang gleichzeitig, bis eine
Stimme-Prompt gegeben wird, und
lassen Sie dann los, um die
Netzwerkkonfiguration zu
starten.Wenn der Roboter
eingeschaltet ist, halten Sie die "()"
und " {5 " Tasten gedriickt fiir 10
Sekunden lang gleichzeitig, bis eine
Stimme-Prompt gegeben wird,
halten Sie dann weiter die Tasten
gedriickt fiir 10 Sekunden, um die
Wiederherstellung auf Werksein-
stellungen zu beenden.

PR
— J Smart Aufladung

+ Kurz auf die Taste driicken, um das intelligente
Aufladen zu starten.
Die LED-Anzeige blinkt langsam in gelber Farbe und
zeigt damit an, dass der Akku wieder aufgeladen
wird bzw. der Batteriestand niedrig ist.
Flackern in gelber Farbe zeigt an, dass der Akku
wieder aufgeladen wird.

Q) Ein-und Ausschalten/ Globales Kehren

+ Kurz auf die Taste driicken, um das Fegen zu
starten/zu beenden.

* Driicken Sie die Taste 3 Sekunden lang, um das
Gerét ein-/auszuschalten.

* Ist Licht standig in blauer Farbe an, zeigt es einen
erfolgreichen Anschluss/Normalbetrieb/Stand-
by-Zustand.

Ein Flackern in blauer Farbe zeigt an, dass das
Gerat eingeschaltet ist.

Langsames Blinken in blauer Farbe zeigt an, dass
die Firmware auf die Werkseinstellungen
aktualisiert bzw. wiederhergestellt wurde.
Schnelles Blinken in blauer Farbe zeigt die
Netzwerkkonfiguration an.

Flackern in roter Farbe, das einen niedrigen
Batteriestand anzeigt.

Schnelles Blinken in roter Farbe weist auf einen
Betriebsfehler hin.

Die LED-Anzeige erlischt und zeigt damit an, dass die
Stromversorgung abgeschaltet/eingeschlafen ist.

IR Sensor

Reset-Knopf: fiir gezwungenes
Abschalten.

31

* Kurzer Druck (fiir weniger als 3 Sekunden) zum
Ausschalten.



Haupt-Maschine und Sensor
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@ Laser-Radar @ Kliff-Sensor

@ Oberflachenabdeckung Abdeckung der

Hauptblirste
@ Knopf @ Rollende Biirste
@ IR-Sensor @ Linke Nachlaufrolle
@ Kollisionssensor @ Nachlauf rechts
@ Universal-GieBmaschine Integrierte Schmutzbe-
seitigung/Wassertank
@ Aufladeelektrode @ UV Licht

Seitenbiirste



2-in-1 Staubschutzkammer mit Wassertank

e

Einlass

Wasserbehalter

Staubschutzkammer-Freiga-
betaste

Staubschutzkammer-Klemme

Staubfach

Klemme fiir Filtersieb

Sieb filtern
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Ladestation

Kontrollleuchte

Infrarot-Linse

Sensor aufladen



Anweisungen zur Installation

1. Ladestation installieren

(1) Stellen Sie Ladestation auf einen flachen Bodenin der Nahe einer
Wand, schlieBen Sie den Stecker an eine zugelassene Steckdose an und
schalten Sie den Strom ein.

= Platzieren Sie es in Wandnihe

1

(2) Stellen Sie sicher, dass sich kein Hindernis im Umkreis von 1,2 m vor
und 0,5 m auf beiden Seiten davon befindet.
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Bedienungshinweise

1.ein/aus schalten

Halten Sie die Power-Taste " ()" gedriickt fiir 3 Sekunden, um die
Maschine an / aus zu schalten. Die Power-LED blinkt langsam fiir vier
Sekunden, dann leuchtet es in blau kontinuierlich, und das Renigungs-
gerdt ist im Standby-Zustand. Beim Start gibt es einen schnellen Ton.
Wenn das Reinigungsgerit stillstehend ist, halten Sie die Power-Taste
(1) " fur 3 Sekunden, um das Gerit auszuschalten.

Die Power-LED ist ausgeschaltet und ein Stimmprompt wird angegeben.
Das Reinigungsgerat wird einschlafen, wenn es langer als zwanzig
Minuten untatig ist.Im Schlaf wird ein kurzer Tastendruck es aufwecken.
Tipp: Wahrend des Ladevorgangs kann der Roboter weder abgeschalten
werden noch schlafen.

2. Fegen

Im Startzustand driicken Sie kurz die " () "Taste"und das Stimme-Promt
startet das globale Fegen. Wahrend der Reinigung driicken Sie die " (1) *
Taste kurz, um die Reinigung zu unterbrechen.

Tipps: Bei niedrigem Batteriestand kann die Sweepfunktion nicht
gestartet werden.

3.automatische/manuelle Aufladung

Am Ende des Fegenvorgangs ertdnt das Stimme/Prompt "Reinigung
beendet und Aufladen begonnen", und der Vakuum-Mop beginnt mit
dem Aufladen.

Beim niedrigen Batteriestand wéahrend des Fegenvorgangs wird der
Vakuum-Mop automatisch das Aufladen starten.

4. den Tank oder Reinigungsmopp auf halber Strecke

nachftillen

Driicken Sie kurz die " (1) " Taste, um den Vakuum-Mop anzuhalten;
entfernen Sie das Mopp-Modul, fiillen Sie den Tank oder reinigen Sie den
Mopp; installieren Sie das Mopp-Modul erneut und driicken Sie den
Knopf erneut kurz, um das Fegen fortzusetzen.



5.Netzwerkkonfiguration und Firmware-Aktualisierung
Laden Sie die App herunter, indem Sie den QR-Code auf der Maschine
scannen und setzen Sie Wifi zuriick, indem Sie den Tips auf APP folgen.
Sie kdnnen die Firmware auf App abfragen oder aktualisieren. Stellen Sie
wahrend der Aktualisierung sicher, dass das Gerat mit einem Akkulade-
stand von nicht unter 60% geladen wird. Weitere Einzelheiten finden Sie
in der Anleitung in der App.

Nach dem Herunterladen konfigurieren Sie das Netzwerk, indem Sie die
Tipps zu APP befolgen. Nachdem Sie das Gerédt mit dem Netzwerk
verbunden haben, kdnnen Sie mit dem Sweepen oder der geplanten
Reinigung per Fernzugriff unter App.

6. Storung

Im Falle eines Fehlers im Vakuum-Mop werden akustische und optische
Alarme ausgegeben, wobei die Power-LED-Anzeige rot blinkt. Weitere
Einzelheiten finden Sie unter Fehlerbehebung.

Der Vakuum-Mop schlaft automatisch, wenn er im Falle eines Fehlers 10
Minuten lang nicht benutzt wird.

Bedienungshinweise

(1) Plazieren Sie den Vakuum-Mop auf einen flachen Boden im Haus.
Entfernen Sie den Begrenzungsschutz auf beiden Seiten des
StoBfangers.

(2) Driicken Sie den Entriegelungsknopf fiir das Staubschutzkammer, um
das 2-in-1-Staubschutzkammer mit Wassertank zu entfernen.

Bei der ersten Verwendung kann sich im Tank, bei dem es sich um eine
Restprobe handelt und der sich in normalem Zustand befindet, sehr
wenig Wasser befinden, und Sie kénnen ihn problemlos verwenden.

(3) Weichen Sie den Mop mit Wasser ein und befestigen Sie ihn an einem
magischen Klebeband und ziehen Sie ihn fest.
Spritzen Sie Wasser durch den Einlass ein und ziehen Sie den Bezug fest.




(4) Montieren Sie das 2-in-1-Staubschutzkammer mit Wassertank in die
Maschine.

(5) Driicken Sie die Taste " Q) "3 Sekunden lang, um den Vakuum-Mop
einzuschalten, und driicken Sie dann die Taste " 1) "kurz, um ihn
wieder aufzuladen. Der Vakuum-Mop ist betriebsbereit, wenn er

vollstandig aufgeladen ist.

Anmerkung:

1. der Roboter kehrt nach einer Betriebsdauer von mehr als 1 Minute zur
Schmutzbeseitigungsbasis zuriick und beginnt automatisch mit dem
Aufraumvorgang. Wahrend der Staubsammlung blinkt ein Pfeil in griiner
Farbe auf dem Bildschirm.

2. der Roboter kann bei niedrigem Batteriestand nicht eingeschaltet
werden. Laden Sie ihn in einem solchen Fall zuerst auf.

3. Bei niedrigem Batteriestand wéahrend des Fegensvorgangs geht der
Roboter zum automatischen Aufladen zum Ladedock und kehrt dann
zum Unterbrechungspunkt zuriick, um den Fegensvorgang fortzuset-
zen.
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Wie verbinden Sie mit Wifi?

Dieses Produkt funktioniert mit der UWANT Home -App *. Steuern
Sie Ihr Gerdt und interagieren Sie es und andere Smart-Home-Geréte
mit der UWANT Home -App *.

Suchen Sie " UWANT Home " im App Store um die APP herunterzuladen
und zu installieren.

Offnen Sie die UWANT Home-App, tippen Sie oben rechts auf "+" und
folgen Sie dann den Anweisungen, um Ihr Gerét hinzuzufiigen.

Wi-Fi neu einstellen

Wenn Sie den Router @ndern oder das Wi-Fi-Passwort dndern, miissen
Sie die Tasten" (!)"und " {7 " 5 Sekunden lang gedriickt halten, bis die
Wi-Fi-Anzeige blau blinkt und eine Stimme-Prompt erscheint, die
anzeigt, dass die Wi-Fi-Einstellungen erfolgreich neu eingestellt wurden.



Instandhaltung

2-in-1-Staubschutzkammer mit Wassertank

(1) Driicken Sie den Entriegelungsknopf fiir das Staubschutzkammer und

(4) Reinigen Sie das Filtersieb und die Klemme mit einer Reinigungs-
ziehen Sie den Tank heraus, um ihn zu entfernen.

birste.
. L. - L (5) Fiillen Sie den Schmutzbehélter mit Wasser, schiitteln Sie ihn und
l(sZnLntzzethSelstcfi:rfésubschutzkammersklemmen, um die Filtersiebk entleeren Sie ihn dann. Wiederholen Sie diesen Vorgang, bis sie sauber
: ist.
Klemme fiir (6) Drehen Sie den Tank um und nehmen Sie den Mop zur Reinigung
Filtersieb heraus oder ersetzen Sie ihn. ]

(3) Entfernen Sie den Sieb filtern

Filter-Bildschirm.
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Tipps:

Reinigen Sie den Wischmopp regelmafig, da verschmutzte
Wischmopps die Fegenleistung beeintréchtigen.

Achten Sie darauf, den Mop zu entfernen und zu reinigen, und trocknen
Sie ihn dann durch Verdrehen. Reinigen Sie ihn nicht, wenn er am Tank
montiert ist, da sonst das Abwasser das Filterelement verstopfen kann.
Es wird empfohlen, die Hauptblirste alle 6-12 Monate zu ersetzen, um
eine einwandfreie Reinigungsleistung zu gewéhrleisten.

Reinigung der Hauptbiirste

Die Hauptbiirste ist ein Verbrauchsmaterial und muss wéchentlich
gereinigt werden. Es wird empfohlen, die Hauptbiirste alle 6-12 Monate
zu ersetzen, um eine einwandfreie Reinigungsleistung zu gewéhrleisten

(1) Reiniger umdrehen, Hauptbiirstenabdeckung und Biirste durch
Driicken der Klemme an der Abdeckung entfernen.

Hinweis: Vermeiden Sie Kollisionen beim Umdrehen, um Schaden am
Laserradar zu vermeiden.

Abdeckung der
Hauptbiirste

Hauptbiirste
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(2) Schneiden Sie die Haare um die Biirste herum mit dem Messer ab
und reinigen Sie die Hauptbiirste mit dem anderen Ende des Messers.

(3) Montieren Sie die Hauptbiirste und die Hauptbliirstenabdeckung und
verriegeln Sie die Klemme. :

Seitenblirste reinigen/ersetzen

(1) Retirez les vis de fixation de la brosse latérale avec un tournevis et
retirez la brosse latérale.

Entfernen




(2) Montez la brosse latérale aprés le nettoyage ou remplacez la brosse
latérale.

Installieren

Tipps: Es wird empfohlen, die Seitenblirste alle 3-6 Monate zu ersetzen,
um eine einwandfreie Reinigungsleistung zu gewahrleisten.

Instandhaltung der Batterie
Der Vakuum-Mop enthélt einen eingebauten wiederaufladbaren

Hochleistungs-Lithium-lonen-Akku. Um eine ausreichende Akkuleistung

aufrechtzuerhalten, sollte er regelmé@Big aufgeladen werden.
Wenn der Vakuum-Mop lédngere Zeit nicht benutzt wird, schalten Sie ihn

aus und laden Sie ihn alle drei Monate auf, um Schiden durch Uberentla-

dung zu vermeiden.
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Reinigen Sie den Sensor

Es wird empfohlen, jeden Sensor wéchentlich mit einem sauberen und
weichen Tuch zu reinigen, um eine einwandfreie Reinigungsleistung zu
gewdbhrleisten.

Roboter-Vakuum:

Kliff-Sensor x 4

IR-Sensor = 3

Aufladeelektrode x 2

PSD-Detektor x 1

IR-Sensor

Kliff-Sensor

Kliff-Sensor

IR-Sensor

IR-Sensor

Aufladeelek- Aufladeelektrode

trode




Spezifikationen
Ladestation:

Infrarot-Linse x 2 Hauptmaschine
Sensor aufladen x 2

Name Uwant Smart Robot Vacuum&Mop Cleaner

Installieren U100-Lite

Abmessungen | ¢ 350mmx98mm

Kontrollleuchte

Nennspannung | 144V ==

Nennleistung 50W

Infrarot-Linse Kapazitat der
Batterie 5200mAh
Drahtlose .
Verbindung Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2.4GHz
Sensor aufladen Dieses Produkt entspricht der Laserschutznorm der Klasse 1gemaf

IEC60825-1:2014 und erzeugt keine fiir die Menschen gefahrliche
Laserstrahlung.
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Fehlerbehebung FAQ/Haufig gestellte Fragen

Hinweise zu Probleme Lésungen
Versagen/Stérungen Lésungen
Kehrmaschine Reiniger startet nicht. Niedriger Batteriestand. Halten Sie das
Gerét in der Ndhe des Ladedocks und
Fehler #1. Stellen Sie sicher, | Uberpriifen Sie das Laserradar auf versuchen Sie es erneut. Zu niedrige
dass der Laser-Entfernung- Fremdkorper oder entfernen Sie (unter 0°C) oder hohe (iiber 50°C)
smesser nicht blockiert ist. diese, oder stellen Sie den Umgebungstemperatur.
Vakuum-Mop um und starten Sie ihn
neu. Fegenfunktion versagt. Niedriger Batteriestand. Halten Sie das
Gerét in der Ndhe des Ladedocks und
Fehler # 2. Reinigen Sie den Reinigen Sie den Kliffsensor und versuchen Sie es erneut.
Kliffsensor und verlagern versuchen Sie es noch einmal
Sie den Reiniger. (weitere Einzelheiten finden Sie im Aufladung versagt. Zu viele Barrieren rund um die automa-
Benutzerhandbuch). tische Schmutzbeseitigung. Platzieren Sie
die automatische Schmutzbeseitigung in
Fehler #3. Ein starkes Versetzen Sie den Vakuum-Mop einem nicht abgesperrten Bereich.
Magnetfeld wird erkannt. und versuchen Sie es erneut. Die Hauptmaschine ist zu weit von der
Bringen Sie den Reiniger an automatischen Schmutzbeseitigung
einen anderen Ort und entfernt. Stellen Sie die Hauptmaschine in
versuchen Sie es erneut. die Nihe der automatischen Schmutzbe-

. . . . . seitigung und versuchen Sie es erneut.
Fehler #4. Uberpriifen Sie Versuchen Sie, auf den Stof3fanger-

den Kollisionssensor und streifen zu driicken und Fremdkdorper

entfernen Sie alle zu entfernen, und starten Sie dann Das Gerét funktioniert Schalten Sie ihn aus und dann wieder
Fremdkorper darauf. den Vakuum-Mop erneut. nicht ordnungsgeman. ein.

Fehler Nr.5.Der Die Temperatur des Vakuum-Mops Der Reinigungsvorgang Hauptbiirste, Seitenbiirste oder
Vakuum-Mop hat eine ist zu hoch oder zu niedrig. -~ ist gerauschvoll. Links-/Rechtsnachlauf ist durch
anormale Temperatur. Unterbrechen Sie den Betrieb, bis die Fremdkorper beschadigt. Schalten Sie
Stoppen Sie den Betrieb, bis | normale Temperatur wieder erreicht die Maschine aus und entfernen Sie den
die normale Temperatur ist. Fremdkérper.

wieder erreicht ist.

Die Reinigungsleistung Die Schmutzbeseitigung ist voller Staub.

Fehler #6. Auflad Uberpriifen Sie den Adapter oder . . -
sghlgét fehl.uBiiteung prﬁi;argi:noblilieeScth?tzbeseiti- verschlechtert sich oder | Bitte entleeren Sie den Sammler.
Ladekontakt reinigen. gung in horizontaler Lage erfolgt. der Staub féllt ab. Die Filterkomponente ist blockiert. Bitte

reinigen Sie ihn.

Die Hauptbiirste ist durch einen
Fremdkdrper beschadigt. Bitte reinigen
Sie die Hauptbiirste.

Schalten Sie den Vakuum-Mop und
die Schmutzbeseitigung aus, reinigen
Sie deren Metallkontakte.
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FAQ/Haufig gestellte Fragen

Probleme

Lésungen

Die Wi-Fi-Verbindung
ist nicht verfiigbar.

Schwache Wi-Fi-Signale. Stellen Sie
sicher, dass der Roboter die Wi-Fi-Sig-
nale richtig erfasst.

Wi-Fi-Verbindung schlégt fehl. Setzen Sie
die Wi-Fi-Verbindung zuriick, laden Sie
die neueste APP herunter und versuchen
Sie es erneut.

Breakpoint-Restiimee.

Vergewissern Sie sich, dass der
storungsfreie Modus nicht aktiviert ist,
wodurch das Fortfahren am
Ausbruchspunkt deaktiviert wird.

Das Fortfahren am Breakout-Point ist
nicht moglich, wenn das Gerat geladen
wird.

Der Vakuum-Mop kehrt
nach einer Festpunk-
treinigung oder
Verschiebung nicht zur
automatischen
Schmutzbeseitigung
zurtick.

Da der Vakuum-Mop nach einer
Festpunkt-Reinigung oder nach einer
Verschiebung um eine groBBe Entfernung
wieder eine Karte erzeugt, kann es
vorkommen, dass er die automatische
Schmutzbeseitigung zum Aufladen nicht
findet. In einem solchen Fall stellen Sie
das Gerdt manuell auf die Automatische
Schmutzbeseitigung.

Das Aufladen schldgt
fehl.

Stellen Sie sicher, dass um die automa-
tische Schmutzbeseitigung herum
geniigender Platz vorhanden ist und dass
sich kein Staub oder eine Verstopfung auf
der Oberflache der Elektrode der
automatischen Schmutzbeseitigung
befindet.
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Problem

Lésungen

Geplante Reinigung
schlagt fehl.

Stellen Sie sicher, dass das Gerét mit dem
Netzwerk verbunden ist, da eine
Trennung vom Netzwerk die Synchronis-
ierung und die geplante Reinigungsauf-
gabe fehlschlagt.

Der Vakuum-Mop ist
immer offline

Stellen Sie sicher, dass das Gerét
erfolgreich mit dem Netzwerk verbunden
ist und sich immer innerhalb der
Wi-Fi-Abdeckung befindet.

Der Vakuum-Mop kann
nicht mit dem Telefon
gekoppelt werden.

Stellen Sie sicher, dass sowohl die
automatische Schmutzbeseitigung als
auch das Hauptgerét innerhalb der
Reichweite von Wi-Fi und guten Signalen
liegen, und setzen Sie dann die
Wi-Fi-Verbindung fiir die Kopplung mit
Mobiltelefon zuriick, indem Sie die
Anweisungen im Handbuch befolgen.
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PaccmoTpeHnn

OrpaHunyeHuns paboTol

* DTOT NPOAYKT CieflyeT NCNoNb30BaTh TONbKO /1A OYUCTKM NOBEPXHOCTN
3eM/n B KMJIOM JOME, HO He Ha OTKPbITOM BO3/lyXe, Ha APYroi MOBEPXHOCTMN
(Hanpumep, Ha AviBaHe), a TakXKe B KOMMEPYECKNX U MPOMbILLNEHHbIX
nomeLLeHnAX.

» He ucnonb3yiiTe 3TOT NPOAYKT B NOMeLLeHUAX 6e3 orpaxxaeHuit, Taknx Kak
LlyNeKc, OTKPbITbIN 6asIkoH 1 BEPXHAA YacTb Mebenu.

« He ncnonb3yiite 31oT npopyKT npu Temnepatype sbiwe 40 “C nm Huxe 0 C
WM Ha MOBEPXHOCTM 3eMAN C 060N XKNAKOCTBIO MW BA3KMM BELLECTBOM.

« Mepen aKcnnyaTMpoBaHneM 3TOro NPoAyKTa, ybepute Bce
npoBoaa/kabenu c NOBEPXHOCTU 3eMN.

« Ynanute Bce XpynKue npeameTbl 1 BCAKWE BCAKME MPEAMETbI C
MOBEPXHOCTU 3eMJ1K, TakMe Kak Basa Uin MONNSTUIEHOBBIN NaKeT, YToObl
n36exaTb yapoB 1 NOBPEXAEHU OCHOBHON MaLLNHOWA.

» He nossonanTe nuuam ¢ $prianyeckuMm, NCUXMYeCKUMm UM YyBCTBEHHBIMU
paccTpoicTBamu (BKNOYas feTeil) NCnonb3oBaTh WAK YNPaBAATb STUM
npoayKTOM.

» He no3BonaiiTe feTam nrpaTb Ha OCHOBHOM Npubope. He noanyckaiite
fleTell UAn JOMALLIHNX XUBOTHbIX K OCHOBHOMY Npr6opy BO Bpems paboTbl.
« He cTaBbTe Kakune-nn6o npeAmMeThl 1 He CaanTeCh Ha OCHOBHOM Npubop,
KOTOPbIN HEMOABUXKEH VNN [BUXKETCA.

» He nucnonb3yiiTe 3TOT NPOAYKT ANA YNCTKU IOBbIX FOPALLNX NpeAMeToB
(Hanpumep, OKypKa curapeTbi).

» He ncnonb3yiiTe 3TOT NPOAYKT ANA YNCTKM KOBPOB.

» He ncnonb3yitTe 3TOT NpoAYyKT A4 BCacblBaHUA TBEPAbIX UIIN OCTPbIX
npeAMeTOB, TakuX Kak MeTannonoMm, CTEKNO U XKene3HbIN rBo3Ab.

* He pepxute 3TOT NPOAYKT 3a 3aLYMTHYIO KPbILLKY la3epHOro pajapa B
KauecTse pyuKku.

0O6sa3aTeNbHO OuMLLaliTe OCHOBHYIO MaLLVHY 1 3apALHYI0 AOK-CTaHLMIO
TONbKO TOrAa, KOrfa 3TO N3[enne BbIK/IOUEHO UM UCTOYHUK NUTaHKA
OTKJIIOYEH.

» He pa36pbi3ruBaiTe Kakme-nn6o )1AKOCTU Ha 3TOT NPOAYKT, 3a
VCKMIOUYEHNEM MyCOPOCOOPHUKA, KOTOPbIN MOXET ObiTb OUNLLEH.

» He nepeBopauviBaiiTe OCHOBHYIO MaLLWHY W He CTaBbTe Na3epHblii pagap Ha
3emio.

» He ncnonb3yiiTe nbinecoc Ana YNCTKK KoBpa.
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* Vicnonb3yiiTe 3TOT NPOAYKT, CNeays UHCTPYKLMAM WA PYKOBOACTBY NO
6bICcTPOMY 3anycKy. Monb3oBaTesnb HeceT OTBETCTBEHHOCTb 3a fllobble
YObITKN 1IN TPaBMbI, BO3HUKLIKE B pe3ynbTaTe HenpaBuibHOro
MCMOMb30BaHMA.

AKKYMYnATOp 1 3apagkKa

» He ncnonb3yitte cTopoHHWe 6aTapen, afanTtep NMTaHUA 1 AOK-CTaHLMIO
LNA 3apAAKK.

» He ncnonb3yiTe HUKaKune Henepesapsakaemble 6atapeu.

» He pa36uipaiiTe, He PeMOHTUPYITE, HE yCTaHaBMBaTe akKyMynaTop Ui
JIOK-CTaHLMIO ANA 3apALKU.

» He pa3meLyarite 3apaaHYIo JOK-CTaHLMIO PAAOM C UICTOYHUKaMK TeNna,
Hanpumep, PaanaTopoM OTOMEHUA, 1 He NCMOMb3yINTe BAXKHYI0 TKaHb U
XKUIKOCTb AN1A OUMCTKM KaKNX-NM6BO YacTemn 3TOro NpoayKra.

« He BbiGpacbiBaiiTe 0TpaboTaHHble 6aTapen cyyaiiHbiM 06pa3om.
PekomeHpayeTcs NepeaaThb ero B CNeymnanm3npoBaHHOe areHTCTBO.

« [py1 TPaHCMOPTHPOBKE 3TOro NPoAyKTa 06A3aTeNIbHO BbIK/OUNTE €ro N
MCMONb3yITe OPUTrMHaNbHYIO YNAaKOBOUYHYIO KOPOOKY ANA 3aMUThI.

« Ecnvi 5T n3aenve He NCNob3yeTcA B TeYeHNe AJIMTENIbHOTO BPEMEHMY,
3apAANTE aKKyMyAaTOP [0 NOMHOTO YPOBHA U XPAHUTE €ro B CyXom 1
NpoxnagHOM MecTe. 3apsKalTe ero He pexe OAHOro pasa B MecAL, YToObl
He NOBPEANTb aKKyMyATOP.

« Micnonb3yiiTe NOAXOAALNIA MHCTPYMEHT ANA U3BNEYeHNA 6aTapen.
CHauana OTKPYTUTE BUHT Ha HUXKHEN KPbILLKE, @ 3aTeM CHUMMUTE KPbILLKY,
OTCOEAMHUTE COEAUHUTENbBHYIO KNEMMY aKKyMynATOpa U BbIHbTe
akkymynaTop. [pexpae yem yTUnn3npoBaTb Po60Ta, Bbl JOMKHbI BbIHYTb 13
Hero akkymynaTop. Npwv U3BEYEHNN aKKYMyNnATOpa Po6OT AOMKEH ObITb
BbIK/IIOUEH.

3TOT NPOAYKT COOTBETCTBYET CTaHAAPTY NasepHoi 6e3onacHocTu Knacca 1
cornacHo IEC60825-1: 2014 n He reHepupyeT onacHoe Ans Yenoseka
nasepHoe U3nyyeHue.



NHCcTpyKumns npoaykumum

KoHourypaums cetu

Koraa po6oT BKOUYEH, OfHOBPEMEHHO
HaXMUTe 1 yepXuBaiTe KHOMKM «( | )»
n « (' » B TeyeHme 5 cekyHg, Ao Tex
Nop NoKa He pasfacTcsa ronocosas
NOACKa3Ka, a 3aTeM OTAYCTUTE UX,
uTO6bI aKTUBMPOBATb KOHGUTYypaLMIo
ceTu.

Koraa po6oT BKOUEH, OfHOBPEMEHHO
HaXXMUTE 1 yAepXUBaNTe KNasuwwm
«(D» v« » B Teuenne 10 cekyHa, Ao
TeX MOp NoKa He Pa3facTcs ronocosas
MOACKA3Ka, 1 yAepKNBaiiTe KNaBuLLM B
TeuyeHue 10 cekyHa, uTo6bI 3aBepLLUTDL
BOCCTAHOBNEHNE O 3aBOfCKMX
HacTpoex.

"

V)
%
N
i
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— O NHTEeNNEeKTyalibHaA 3apAaKa

+ KpaTKOBpEMEHHO HaXXMWTe KHOMKY, 4ToObl HauyaTb

VNHTENNEeKTyanbHyio NoA3apAAKY.
CBeTOANOAHBIN MHANKATOP NPOAONXKaeT MeASIEHHO
MWTraTh XeTbiM LIBETOM, YKa3blBas Ha 3apsaakKy /
HW3KWI ypOBeHb 3apafa 6atapen.

MuraeTcs »enTbiM LIBETOM, yKa3blBas Ha MOA3apAaKY.

BktoueHne/BbikoueHve MMobanbHoe
noameTaHve

= KopoTkoe HaxaTtune Ha KHOMKY 3anyCKaeT/ npekpawaet

nogmeTaHue.

* Haxmute 1 ynepxusaite KHOMKY B TeyeHue 3 CeKyHa,

4TO6bI BKNIOUNTD / BBIKNIOUNTD.

* 'HAMKaTOp NOCTOAHHO rOPUT CUHUM LIBETOM,

YKa3blBas Ha yCrelwHoe CoeavrHeHne/HopMasbHyto
paboTy/cocTosHNe OXMUAaHNA.

MwuraeT cHVM LiBETOM, YKa3blBas Ha BKlOUeHMe.
MepaneHHO MUraeT CMHUM LIBETOM, yKa3blBas Ha
06HOBANEHME / BOCCTAHOBNEHWE NPOLINBKN 40O
3aBOJICKMX HaCTpOeK.

BbICTPO MUraeT CMHMM LBETOM, yKa3biBas Ha
KoHdUrypaumio ceTu.

MwraeT KpacHbIM LiBETOM, yKa3blBasA Ha HU3KNI
ypoBeHb 3apafa 6atapen.

BbicTpO MUraeT KpacHbIM LIBETOM, yKa3blBas Ha
HeucnpaBHOCTb B paboTe.

CBeTOANOAHDIN NHANKATOP FracHeT, yKa3blBas Ha
OTK/IIOYEHNE NUTaHUA / COH.

MK-gaTumk

KHonka c6poca: ANA NPUHYANTENbHOIO
BblK/1lOYEHUA.

* KopoTkoe HaxaTue (MeHee 3 ceKyHa) ana
BbIK/TIOUEHUA.



OcHoBHOW Npubop 1 ceHcop
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@ JlasepHbii pagap

@ [MoKpbITe NOBEPXHOCTH

@ KHonka
@ VK-paTumnk

@ [aTunk cTonKHOBEHMSA

YHuBepcanbHbIin
peBonbBep

@ 3apAagHbIvi aneKkTpoa

bokoBas weTka

@ [aTumk o6pbiBa

@ KpblLwKa 0CHOBHOM
LeTKN

@ Bpalyatowanca wetka
@ JleBbili peBOnbBEpP

@ MpaBbii peBosibBEP

BcTpoeHHbIn

MycopocGopHUK/pesepBy
ap ans Bogbl

@ Y®-uznyyeHue



2-B-1TMbinecboOpHUK C pe3epByapoMm 1A BOAbI
Bxop

BOASHON TaHK
KHonka oTKpbIBaHWA
nbinecbopHuKa

3aXum nbinecbopHrKa

Kamepa A1 Nbinn

3axum 3KpaHa dunbTpa

SKkpaH dunbTpa
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3apAanHaa CtaHuua

MHOMKaToOp

MHppakpacHbIt obbekTmB

AaTymnK nepesapankum



WHCTpyKUUK no ycTaHOBKe

1. YcTaHoBKa 3apsfHas CTaHums

(1) NomecTuTe 3apsaHas CTaHLMS Ha POBHbIN MO Y CTEHbI, COEANHNTE
wTencenb B NOAXOAALLEE THE340 U BKIIOUNTE UCTOUYHUK MUTAHVSA.

MomecTute 370 BO3/€e CTEHDI

i

(2) Y6epuTecn, uto B npepenax 1,2 m cnepeav n 0,5 m c 06emx CTOPOH HeT
npenATcTBUN.
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WHCTpyKuumn no skcnnyaTaumm

1. BKTIOYUTb / BbIK/TOUYNTb

HaxmuTe 1 yaepuBainTe KHOMKY MUTaHNA « Q) » B TeyeHne 3 cekyHa, 4tobbl
BK/TIOUNTH/BbIKNIOUUTD MalunHy. CBETOANOAHDBIN MHANKATOP NMUTAHUA
MEeANeHHO MUTaeT B TeueHve 4 ceKyHf, 3aTeM ropuT MOCTOAHHO CUHUM
LIBETOM, U MbINIECOC HAXOAUTCA B PeXnMe oxuaaHus. Mpu 3anycke pasgaercs
roNoCcoBOM CUrHan.

Korpa nbinecoc He ABUTaeTCs, HAKMUTE U YAEPXKMBANTE KHOMKY NUTaHUA « @ »
B TeueHue 3 cekyHA, UToGbl BbIKIOUUTL ero.

MuTaHne CBETOAVOAOB racHeT, 1 Pa3faeTcs ronocoBas NoackaskKa.

Mbinecoc nepenaet B CNALLMIA pexum, ecnu byaeT 6esaeiicTBoBaTb 6onee 20
MUWHYT. B pexume cHa, KpaTKOBPeMEeHHOE HaxaTvie 060 KHOMKM pasbyant
ero.

CoBeTbl: Bo Bpems 3apagku, po6OT HE MOXKET BbIKIIOUUTLCA UM 3aCHYTb.

2. MNoameTaHne

B BKNtoUeHHOM cTaTyce, KpaTKOBPEMEHHO HaXXMUTE KHOMKY « Q) »C
roflocoBON NOACKA3KOM «HauaTb rnobanbHyo OUNCTKY».

Bo BpemaA 0uncTKK, KpaTKOBPEMEHHO HaXMIUTE KHOMKY « @ », 4TOObI
NpeKpatuTb NnogmeTaHue.

CoBeTbl: Mpy HU3KOM ypoBHe 3apsAfa 6aTapen GyHKLMA NOAMETaHNA He
MOXET ObITb 3anyLieHa.

3. ABTOoMatnyeckas / pyyHas noasapsaka

Mo okoHuYaHUKN noamMeTaHuA, pa3facTca ronocoBan Noackaska «OuncTtka
3aBeplueHa 1 Ha4yaTa 3apAafKa», U Nb1ecoc HavyHeT NoA3apAaky.

B Cly4ae HU3KOro ypoBHA 3apAafa 6aTape|/| BO BpemMA nogmMeTaHus, nbinecoc
HaYHeT 3apAXKaTbCA aBTOMaTU4yeCKun.

4. HanonHuTe 6aK 1y HanonoBUHY OUYNCTHTE LWBabpy
KpaTKOBpeMeHHOe Ha)KaTne KHOMKN « @ » OCTaHaB/IMBaET Nb1eCcoC; CHUMUTE
MOAYNb NPOTUPKN, HANONHUTE pe3ypByap WiIn o4ncTnuTe LLIBa6py,' NOBTOPHO
ycCTaHOBUTE MmoAynb AnA y60pKVI N CHOBa KOPOTKO HaXMWUT€e KHOMKY, 4TO6bI
BO306HOBUTb noameTaHue.



5. KoHbUrypauma cet 1 06HOBNIEHME NPOLUNBKM

3arpysute npunoxeHue, otckaHnposas QR-koa Ha ycTponcTee, n cbpocbTe
HacTtpoikn Wi-Fi, cnefiysa coBeTam B npunoxeHum.

Bbl MOXeTe 3anpocuTb U 06HOBUTL NPOLINBKY B MPUIOXeHNU. Bo Bpems
06HOBNEHUA Y6eanTech, YTO MalLMHa 3apsAXKaeTcs, ypoBeHb 3apaaa 6atapeu
He HiKe 60%. Moapob6Hee cM. NHCTPYKLMIO B MprnoxXeHnn.

Mocne 3arpy3Ku HacTpoiTe ceTb, CliefyA COBETaM B NpunoxeHun. Mocne
NOAKNIOUYEHMNSA YCTPOMCTBA K CETU Bbl MOXKETE YAANEHHO 3anyCcTUTb
NoAMETaHNE UMY OYUCTKY MO PAcrMCaHmio B MPUIOXKEHUN.

6. HencnpaBHoOCTb

B Cly4ae HenmcnpPaBHOCTY Nbl1ecoca NoAaTCA 3BYKOBbIE U BM3YalibHble
CUrHanbl TPEBOrK, NPU 3TOM CBeTO,U,VIOﬂHbIﬁ NHONKATOP NUTAHUA MUraeT
KpacCHbIM LIBETOM. ﬂOI‘IOﬂHVITeJ'IbeIe CcBefleHNA CMOTPEeTb MOUCK N
yCTpaHeHmne HencnpaBHOCTEN.

B cnyuyae HemcnpaBHOCTU MblfecoC aBTOMATUYECKN NepengeT B CNALuii
pexum npw npoctoe B TedeHvie 10 MUHYT.
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NHCTpyKL MK No sKcnnyaTaumm
(1) MonoxuTe NbINECOC HAa POBHBbIN MOJ B MOMELLEHNN.
CHUMMTE OrpaHNYMTENbHbIN NPeAoXpaHUTeNb ¢ 06enx CTOpoH 6amnepa.

(2) Haxmmte KHOMKy OTCEK NbiNnecGopHMKa, UTobbl CHATH MblnecbopHUK 2-8-1¢
pesepByapom [/ BOAbI.

IMpwn nepBoHayYanbHOM UCMONb30BaHNM B Gake MOXeT GbiTb O4eHb Maslo BOAb,
KoTopas ABAETCA OCTaTOUHbIM TECTOBbIM 06Pa3LIOM 1 HAXOANTCA B
HOPMasnbHOM COCTOAIHIY, 1 Bbl MOXKETE CMIOKOMHO €€ UCMOsb30BaTh.

(3) CmouuTe WBabpy BOAOK, NPUKPENNTE ee K BOMLLEOHO NeHTe 1 3aTAHUTE.
3aneiiTe BOAy Yepes BXOAHOE OTBEPCTUE U 3aKPYTUTE KPbILLKY.




(4) YctaHoBwTe NbinecbopHUK 2-B-1 ¢ pe3epByapom Ans BOAbI B MALLIUHY.

(5) HaxkmunTe 1 yfepKuBarTe KHOMKY « @ » B TeyeHvie 3 CeKyHf, UTobbI

N\
BKJIOUNTD MbINECOC, a 3aTeM KOPOTKOBPEMEHHO HaXMUTe KHOMKY « " »,
yT06bI 3apAANTL ee. Tocne NONHOM 3apAAKY Nblnecoc byaeT rotos K paboTe.

MprmeyaHne:

1. PoboT BepHeTcA Ha 6a3y ana yaaneHus noinu nocne pabotbl 6onee 1
MVHYTbI M aBTOMaTUYECKW HauYHeT npoLiecc ybopku. Bo Bpema c6opa nbinv Ha
3KpaHe MUraeT 3efieHan CTperKa.

2. POGOT He MOXET ObITb BKIIIOUEH B C/lyuae HU3KOro ypoBHS 3apsiaa 6atapen.
B Takom cnyyae, cHauana ero 3apsagure.

3. B cnyyae HY3KOro ypoBHs 3apsfa BO Bpems NoaMeTaHus, po6oT nepeiaert
K 3apAAHOI AOK-CTaHLMM 1A aBTOMATUYECKON NOA3aPALKY, a 3aTeM
BEPHeTCA B TOUKY NpepbiBaHKA, YTO6bl BO30OHOBWTbL NOAMETaHNE.
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Kak

aknountbea K Wi

3T0T NpoAyKT pabotaet ¢ npunoxennem UWANT Home *.

YnpaBnanTe CBOUM YCTPOWCTBOM 1 B3aMMOAENCTBYINTE C HUM U C APYTUMUA
YMHbIMY JOMALWHUMW YCTPOWCTBaMM C nMomolLybto npunoxenna UWANT
Home.

Wnn HainguTe " UWANT Home" B marasuHe npunoxeHui, YTobbl 3arpysntb
1 YCTaHOBUTb €ro.

Otkpoiite npunoxeHne UWANT Home, HaxXmuTe «+» B NPaBOM BEPXHEM YTy,
a 3aTeMm cnepyiTe MHCTPYKLMAM Mo A06aBNeHNI0 CBOEro yCTPONCTBa.

C6poc Hactpoek Wi-Fi

Korpa Baw mappyTr3atop 3ameHeH unw naponb Wi-Fi nsameHeH, Bbl JOMKHbI
c6pocuTb HacTpoiikn Wi-Fi, ynepsusas obe knasuum " (D) "n" {(5"s
TeueHue 5 cekyHp, noka nHavkatop Wi-Fi He HauHeT MUraTb CUHKM LIBETOM 1
He NOABUTCA rofIocoBast NMOACKa3Ka, yKasblBalowas Ha To, uTo HacTpoiikn

Wi-Fi ycnewHo c6polueHbi.



O6cnyxnBaHue

Mbinec6opHYK 2-8-1 C pe3epByapom As1d BOAbI

(1) HaxkmmnTe KHOMKY OTCeKa NbinecbopHIKa 1 BbiTalmTe 6aK, YTobbl CHATL ero.

(2) OTnycTHTE 33>KMM MNbINEBOrO OTCEKA, YTOObI CHATL 3aXKNM
bVNbTPOBaNbHOTO 3KpaHa.

3axuUm 3KpaHa
dunbTpa

SKpaH ¢unbTpa

(3) CHumuTe ceTky
dunbTpa.
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(4) Ouncrtute ceTKy GpUIbTPa 1 3aXKMM C MOMOLLBIO LETOUKU AN OUNCTKM.

(5) HanonHnte Mycopoc6opHIK BOAOI, BCTPAXHWTE €ro 1 3aTeM OnyCcToLmnTe.,
MoBTOPANTE 3TOT MPOLECC, NOKA OH HE CTAaHET YNCTbIM.




Mopckaskm:

PerynapHo ounwanTe WBabpy, TaK KaK 3arpAsHeHHan Wweabpa yxyawnT
nogmeTaHue.

06A3aTeNbHO CHUMUTE LWBABPY U OUNCTUTE, a 3aTeM BbICYLUMTE, CKPYUMBas.
He ounLaiiTe ero, Koraa oH yCTaHOBJEH Ha 6aK, MHaye CTOYHblE BOfbl MOTYT
3a6/10KMPOBaTb GUNLTPYIOLNIA SNEMEHT.

PekomeHpayeTCcA 3aMeHATb OCHOBHY!IO LLETKY Kaxpapble 6-12 mecsALes, UTobb
06ecneynTb HagnexXallyto OUnNCTKY.

OuncTKa OCHOBHOW LWETKMN

OCHOBHas WeTKa ABMIAETCA PACXOAHBIM MaTepuanom v Tpebyer
eXeHeeNbHON OUMCTKN. PEKOMEHIYeTCs 3aMEHSITb OCHOBHYIO LETKY
Kaxpable 6-12 mecaues, UTo6bl 06€CNeynTb HaANEeXalLLy OUNCTKY.

(1) MepeBepHUTE OUNCTUTEND, CHUMUTE KPbILLIKY OCHOBHOW LLETKM 1 LLETKY,
HaXaB Ha 3aXVIM Ha KpbiLLKe.
MpumeyaHye. V36eraiiTe CTONKHOBEHWI NPK NepeBopaynBaHnm, YTobbl He
NnoBpeanTb NasepHbii pagap.

Kpblwka
OCHOBHOW LeTKM

OcHoBHas LWeTKa
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(2) CpexbTe BONOCHI BOKPYT LUETKM HOXKOM 1 OUNCTUATE OCHOBHYIO LETKY
LPYrMM KOHLIOM HOXa.

(3) YcTaHOBMTE OCHOBHYIO LETKY 1 KPbILLKY F1aBHOW LUETKU 1 3adUKCmpyiiTe
3aKNM.

OuncTuTb / 3aMeHNTb GOKOBYIO LETKY

(1) C nomoLLblo OTBEPTKYM CHAMMTE BUHTbI, PUKCHPYIoLMe GOKOBYIO LLETKY, U
CHUMUTE BOKOBYIO LETKY.




(2) YcTaHoBYTe GOKOBYIO LETKY MOC/E OYUCTKY MW 3aMEHNTE GOKOBY!IO LETKY.

MoHTax

CoBeTbl: PEKOMEHIYETCs 3aMeHATb GOKOBYIO LWETKy Kaxable 3-6 mecsiues,
4TO6bI 06EeCneUnNTb HALNEXALLYIO OUNCTKY.

O6cnyxunBaHue 6atapen

lMbinecoc conepunT B cebe BCTPOEHHbI NNTU-MOHHBIN aKKYMYNATOP
BbICOKOW NMPOV3BOAUTENbHOCTW. [nA nofAep»kaHua HopManbHOW paboTbl
AKKYMyNATOpa perynsapHo 3aps»KaiTe ero.

Ecnu nbinecoc He NCNosnb3yeTca B TeUeHe [AIUTENbHOTO Neproaa,
BbIK/IOYAIITe ero 1 3apsxanTe Kaxable Tpu MecsAua, YTobbl n3bexxatb
NoBpeXAeHni 13-3a YpeamepHOI paspaaKu.
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OuncTka gatumka
OuncTKa AaTuMKa peKOMeH/yeTCa exeHeleNlbHO OUMLLATL Kaxablii AaTUMK
YUCTOW 1 MATKOW TKaHbIO 171 0becrneyeHmna Hanexallen ouncTki.

Po6oT-nbinecoc:
[JaTuuk obpbiBa x 4
NK-patumk x 3
3apsaHbIv anekTpog x 2
JOetekrop PSD x 1

Letektop PSD INK-paTumk

[aTumk obpbiBa

[aTumk obpbiBa

NK-patunk

MK-patumnk

3apagHbI

3NeKTpoA —

’—* 3apAaHbIf anekTpoa




3apagHas CTaHuus:
NHppakpacHbIii 06beKTHB x 2
[aTuvK nepesapsaakm x 2

MHIMKaTOP

NHpakpacHbiii ob6bekTrs

AaTyMK nepesapanku
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XapaKkTepucTmku

OcHoBHoOW npubop

HasBarne Uwant Smart Robot Vacuum&Mop Cleaner
Tvn npopykTa U100-Lite

Pasmepbl ¢ 350mmx98mm

HomuHanbHoe

HanpsxeHune 14.4v =

OueHka 50W

MOLLHOCTM

EmkocTb 6atapen | 5200mAh

becnposoatoe | \y; i |EEE 802.11b/g/n 2.4GHz

coefnHeHne

TOT NPOAYKT COOTBETCTBYET CTaHAAPTY fasepHom 6e3onacHocTu Knacca 1
cornacHo IEC60825-1: 2014 1 He reHepuvipyeT onacHoe AnA YenoBeka
nasepHoe nsnyueHve.



OWNCK HeMCnpaBHOCTEN

CoobueHne o
HeucnpaBHOCTU

Pewwexne

Owwmbka N21. Y6eautech, uto
nasepHblii fanbHoOMep He
3a6/10KMpPOBaH.

MNpoBepbTe unu yganute Bce
NOCTOPOHHUE BeLLecTBa BOKPYT
nasepHoro pajapa, uim nepemecture
nbifecoc 1 nepesarpysunTe ero.

Ownbka N°2. Ounctute
flaTunK o6pbiBa U
nepemecTuTe nbinecoc.

OuncTuTe faTunK 06pbIBa 1
nonpobyiiTe ewe pa3 (nogpobHocTH
cm. B pyKoBoACTBe nosb3osarens).

Owwmbka N23. O6HapyxeHo
CUNbHOE MarHMTHoE nore.
MepemecTnTe Nbinecoc n
nonpobyiTe ewe pas.

MepemecTuTe nbinecoc 1 nosTopuUTe
NOMbITKY.

Owwmbka N24. MposepbTe
[aTUNK CTONIKHOBEHUSA U
y[anuTe C Hero Bce
NOCTOPOHHME NPeAMETbI.

MonpobyiiTe HaxkaTb Ha 6amnepHyio
nnaHKy 1 yaanuTb Bce MOCTOPOHHME
npeameTbl, @ 3aTeM CHOBA 3aMyCTUTb
nbinecoc.

Owwmbka N25. Mbinecoc
HaXOAMTCA NPU aHOMAJbHOW
Temnepatype. Mpekparure
paboTy Ao Tex nop, noka He
BOCCTaHOBUTCA HOPMaJibHas
Temnepartypa.

IMbiNecoc Haxo[UTCA B CLIKOM
BbICOKOW WAV HU3KON TemnepaType.
MpekpatnTe paboTy 4O TEX NMOP, NOKa He
BOCCTaHOBUTCA HOPMasibHas
Temnepartypa.

Ownbka N26. CHoi1n 3apagKku.

OuncTnTe 3apAAHDIN KOHTAKT.

MpoBepbTe aganTep uim nposepbTe
HaXOAMTCA 1M MyCOPOCGOPHIK B
rOPW30HTaNIbHOM MOMOXEHNU.
BbIKNtoUMTE MbINECOC U MyCOPOCOGOPHIIK,
OUNCTUTE NX METANINYECKIE KOHTAKTbI.

Mpobnema

PeweHne

OuucrtnTens He 3a nyckaetca.

Hu3Kuni1 ypoBeHb 3apaga 6atapen. [epxute
npur6op 65M3KO K 3apAAHOI AOK-CTaHLUN 1
nonpo6yiTe elye pa3. CAULIKOM HM3KasA
(Huxe 0 °C) unm ebicokas (Bbiwe 50 C)
TemnepaTypa OKpy»atoLLein cpeabl

DyHKUMA NoAMeTaHNA He
pab6otaeT.

Hun3knin yposeHb 3apsaga 6atapen. [epxute
npur6op 65M3KO K 3apAAHOI AOK-CTaHLUN 1
nonpobyiTe eLye pas.

DyHKUMA 3apALKN He
paboTaer.

CAnWKOM MHOTO MPENATCTBUNA BOKPYT
aBTOMaTUYECKOro MycopocbopHIKa.
PasmecTnTe aBTOMaTMYECKU
MYCOPOCOOPHMK Ha 6e3MpenATCTBEHHOM
mecTe.

OCHOBHas MaLLMHA HAXOANTCA CNLIKOM
faneKko oT aBTOMaTUYECKOro
MyCOpOCGOpHMKa. [TomMecTnTe OCHOBHYIO
MaLUVHY PAJOM C aBTOMATUYECKIM
MyCOPOCGOPHUKOM 11 MOMpoByiTe el pas.

Mpunbop pabotaert
HenpaBwubHO.

BbikniounTe ero, a 3aTem CHOBa BK/lOUUTE.

Bo Bpems yGopKy WymHO.

OcCHOBHas wWeTKa, 60KOBast LeTKa uiu
NeBbIN/NPaBbIN PONVK NOBPEXAEHDI
NOCTOPOHHVIM MPEAMETOM. BbikmiounTe
MaLUVHY 1 U3BMIEKMTE MOCTOPOHHWI NPeameT.

KauectBo ounctkm
YXYZLIAETCA, NN Mbib
napaer.

B Mycopoc60pHVIKe MOSTHO Mblu.
Moxanyicra, 04ncTUTe KONNEKTOop.
KomnoHeHT dpunbTpa 3a610KMpoBaH.
Moxanyicra, ounctute ero.

OCHOBHasA LeTKa NoBpeXjeHa NOCTOPOHHNM
npegmeTom. OunCTUTE OCHOBHYIO LIETKY.
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Mpo6nema

PeweHne

Wi-Fi coegurenune

Cnabble curHan Wi-Fi. Y6epntecs, uto po6oTt

HefoCTyMHO. HaxoAuTcA B 30He aevicteuma curHana Wi-Fi.
Coepurenvie Wi-Fi He pa6oTaet. CopocbTe
coepunnenune Wi-Fi, 3arpysute nocnegHioto
BEPCUIO NPUIOKEHUA 1 NonpobyiiTe ele pas.

Bo306HOBNEHME TOUKM Y6eamTech, UTO PEXVM OTCYTCTBIA MOMEX He

npepbiBaHus.

aKTVMBMPOBaH, 3TO HE MO3BOUT NPOAJOIKNTD
paboTy B TOUKe NPOpbIBa.
[IB/KeHVE K TOUKe pa3pbiBa HEAOCTYMHO BO
BPEeMsA 3aPAAKMI MaLUVHBI.

Mbinecoc He
BO3BPALLAETCA B PEXUM
aBTOMaTUYeCKOro
MyCOpOC6OpHIKa nocne
DUKCUPOBAHHOW TOUKM
OYNCTKU UNn
nepemeLyeHus.

MockonbKy Mblecoc BOCCO3AaeT KapTy nocie
y60PKU C PUKCMPOBAHHON TOUKON 1NN
nepemeLyeHns Ha 60sbLIOE PAacCTosIHME, OHa
MOXET He ONpefennTb MeCTOHAXOXAEHNE
aBTOMATMYECKOro MycopocbopHYKa Ans
3apsAaKkn. B Takom cnyuae, nomectnte
MaLUVHY Ha aBTOMAaTN4YeCKOM
MYCOPOCGOPHIKE BPYUHYIO.

C6o11 3apAgKu.

Y6enuntecn, 4To JOCTaTOUYHO CBOGOAHOMO
MecTa BOKpYr aBTOMaTM4YeCcKoro
MYCOPOCGOPHIIKA, @ Ha MOBEPXHOCTY
3N1eKTPOAA YCTPOICTBA aBTOMATUYECKOro
MyCOPOCGOPHYIKA HET MbIM U 3aCOPOB.

3annaHMpoaaHHaﬂ
O4YNCTKa He BbIMOJTHAETCA.

y6ep,l/ITECb, YTO MalllHa NOAKI0Y€EHa K CeTun,
TaK KaK OTKNiYeHne oT ceTu npueeeT K
cboto CUHXPOHM3aUUnN n 3aI'IﬂaHVIpOBaHHOI7I
3apayn OYNCTKN.

Mbinecoc Bcerpa
BbIK/TIOYEH.

Y6eanTech, UTO YCTPOWCTBO YCMeLWHO
NOAKNIOUYEHO K CETU 1 BCETAa HaXOANTCA B
3o0He gencraua Wi-Fi.
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Mpob6nema

PeweHne

lMbinecoc He MOXET ObITb
COMNPAXKEH C MOBWNbHBIM
TenepoHoMm.

Y6epnTech, 4TO YCTPONCTBO
aBTOMATNUYECKOro MycopocbopHUMKa 1
OCHOBHaA MaLLHA HAXOAATCA B 30HE
nencreua Wi-Fi n xopolwero curHana, a 3atem
c6pocbTe coepnHermne Wi-Fi gna
CONPSXKEHVA, CNEAYA NHCTPYKUUAM B
pyKoBoOACTBE.




